Inseguitore Solare

Sun Tracker

Insequitore Solare mod. GALILEO
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L'inseguitore solare Galileo e di tipo mono-assiale ed
é stato progettato per ottimizzare la resa dei moduli
FV attraverso I'inseguimento del sole lungo il suo
percorso giornaliero dall'alba al tramonto,
mantenendo fisso l'asse di rotazione del moduli, con
angolo di 30° rispetto all'orizzontale.

Il sistema meccanico rappresenta un'ottima soluzi-
one In termini di area occupata, modularita e robust-
ezza, che puo essere installato su qualsiasi tipo di
superficie, piana o inclinata, a terra o su coperture di
edifici, anche grazie al diretto accoppiamento a
sistemi di fondazione a vite 0 su plinto.

La struttura meccanica, realizzata in acciaio zincato a
caldo, € progettata per resistere a venti fino a
150Km/h ed e costituita da tre o cinque file di moduli,
per una superficie complessiva installata di 20mq per
il GALILEO V3 e 33,4mq per il GALILEO V5.

Le file hanno un movimento sincronizzato affidato ad
un robusto attuatore lineare, con carcassa in allu-
minio pressofuso ed elevato grado di protezione a
polvere ed acqua, IP69 statico e IP66 dinamico.

Galileo sun tracking system is mono-axial and it has
been designed to optimize the performance of PV
modules by tracking the sun along its daily path from
sunrise to sunset, maintaining a fixed axis of rotation of
the modules, with 30° angle in comparison with the
horizontal plane.

The mechanical system is an excellent solution in terms
of surface area, modularity and robustness, it can be
installed on any surface, flat or tilted ground or on
buildings’ roofs, thanks to direct coupling to foundation
systems as screw or plinth. The mechanical structure,
made of galvanized steel, is designed to withstand winds
up to 150km/h and consists of three or five rows of
modules, covering a total installed area of 20 square
meters for Galileo V3 and 33,4 square meters for
Galileo VO.

The rows have got a synchronized motion carried by a
strong linear actuator, with housing in die-cast aluminum
and high degree of protection to dust and water, IP69
static and IP66 dynamic.

GALILEO V3

GALILEO V5
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La ricerca del punto di massimo irraggiamento
avviene tramite una centralina elettronica dedicata
Western Co. che aziona l'attuatore lineare sulla
base dellirraggiamento solare captato tramite
appositi sensori solari, con cella al silicio cristallino
ad ampio spettro di sensibilita.
L'elettronica di controllo del movimento implementa
un algoritmo di ottimizzazione del punto di massima
produzione, evitando il reciproco ombreggiamento
tra le file di moduli FV denominato “fuga dalle
ombre”.
In condizioni di copertura nuvolosa totale o parziale,
0 nel caso di fenomeni di albedo, la centralina
elettronica posiziona i moduli sempre nel punto di
massimo irraggiamento, come somma di luce
diretta e riflessa, massimizzando la produzione del
modulo fotovoltaico anche in condizioni critiche di
radiazione solare.

-

The search of the maximum radiation point is made by
a dedicated electronic control unit by Western Co.
which drives the linear actuator according to the
radiation that is captured by solar sensors, with
crystalline silicon technology at wide spectrum of
sensitivity.

The control electronics of movement has got an
optimization algorithm of the point of maximum
production, to avoid the mutual shading between rows
of PV modules.

Itis called "escape from the shadows".

Under conditions of total or partial cloudy cover or in
case of events of albedo, the electronics always puts
the regulators in the point of maximum radiation, as the
sum of direct and reflected light, maximizing the
production of photovoltaic module even in a critical
condition of solar radiation.
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CERTIFICAZIONE STRUTTURA

Structure Certification
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SEMPLICITA’ DI MONTAGGIO
Easy assembling

SISTEMA MODULARE
Modular System
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