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Descrizione dellôinseguitore 

Lôinseguitore Galileo Western CO. è la soluzione ottimale, in termini di area occupata e 

prestazioni,  per impianti FV da installare a terra o su superfici piane. Lôinseguitore è di tipo 

mono-assiale disponibile in due versioni, Galileo V3 e Galileo V5 (fig. 01), è progettato 

appositamente per ottimizzare la resa dei moduli FV attraverso lôinseguimento del sole 

lungo il suo percorso giornaliero dallôalba al tramonto mantenendo fissa lôinclinazione tilt 

rispetto lôorizzonte.  

Lôinseguitore Galileo Western CO. consente un guadagno energetico almeno del 25% su 

media annua rispetto ad una installazione dei moduli su struttura fissa con picchi di 

produzione mensile del 35%.  

 

Galileo V3  

 

 

Galileo V5  

 

 

Fig . 01  
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Range di angolo di inseguimento. 

 

Il range angolare di inseguimento del sole è stato definito come il migliore compromesso 

tra produzione energetica, area occupata e affidabilità. Il range di funzionamento 

dellôinseguitore ¯ di [ï45°, +45°], (corrispondente a alba/tramonto fig. 02), rispetto la 

direzione normale ai moduli fv. 
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Posizione finale Ovest 

 

 

 

Fig. 02 
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Per una altezza del sole di 15Á rispetto lôorizzonte lôAir Mass ha valori altissimi e in queste 

condizioni lo spettro dellôirraggiamento non da valori utili di produzione energetica, inoltre 

questo range è stato scelto come miglior compromesso tra componenti spettrali utili alla 

conversione energetica dei raggi solari e distanza di sicurezza di ombreggiamento 

reciproco tra le file.  Queste considerazioni permettono di realizzare una struttura ad 

inseguimento solare compatta adattabile a qualsiasi superficie e ad elevato densità di 

potenza (area occupata/Kwp). 

 

Caratteristiche tecniche. 

 

Struttura meccanica del Galileo 

 

La struttura meccanica è realizzata in acciaio zincato a caldo ed è progettata per 

resistere a venti fino a 130Km/h. Eô composta da più file in grado di supportare 

ognuna da 4 o 5 moduli FV (a seconda delle caratteristiche del modulo FV, circa 6,5 

mq di modulo FV). 

 

       

Vista laterale del Galileo 
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Prospetto frontale del Galileo V3 

 

 

 

 
Peso totale della struttura Galileo V3 di 360 Kg (moduli FV esclusi) 
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Prospetto frontale del Galileo V5 

 

 

 

 

 
Peso totale della struttura Galileo V5 di 600 Kg (moduli FV esclusi) 
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1. Sistema di sincronizzazione delle file 

Per garantire una elevata affidabilità e ridurre a zero i costi di manutenzione la 

struttura non prevede nessuna parte meccanica in rotazione soggetta ad usura. Il 

sistema di rotazione e sincronizzazione delle file è affidato ad un perno in acciaio e 

una boccola in bronzo. La rotazione del perno di acciaio sulla boccola in bronzo non 

comporta usura nel tempo e allo stesso tempo non richiede lubrificazione poiché è 

autolubrificante. Questa soluzione garantisce una affidabilità nel tempo e non 

necessità di manutenzione.  

 

 

 

2. Attuatore lineare 

 

Il movimento dei moduli è affidato ad un attuatore lineare a vite senza fine (fig. 03) 

posizionato sulla parte posteriore della struttura. Lôattuatore ¯ altamente resistente 

e robusto con grado di protezione IP65.  

 

 

 

Fig. 03 

 


